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I Prefacio

Este manual ilustrado le ayudarad a comprender y familiarizarse con las funciones del medidor. Le servird de guia para
manejarlo, configurar los pardmetros del proyecto y conseguir la mejor combinacién entre los tres elementos —motor,
controlador y medidor— con el fin de mejorar el rendimiento del control electrénico del motor eléctrico. El manual cubre
la instalacién, el funcionamiento, el ajuste de pardmetros del medidor y su uso correcto, lo que le ayudara a resolver los
problemas que puedan surgir en la practica.

I Aspecto y dimensiones

O Dimensiones del medidor

09

Dimensiones del medidor

Dimensiones de montaje del soporte doble

O Dimensiones de la botonera

Dimensiones de la botonera

O Material principal y color

La carcasa del medidor KT-LCD10H y de la botonera esta fabricada principalmente en material PC, de color negro.

O Esquema de conexiones

36V Red
Control Blue

GND  Black |
Datal Green |
Data2 Yellow

=

Rojo: 36 V - Azul: Control - Negro: GND - Verde: Datos 1 - Amarillo: Datos 2

I Instrucciones de instalacion

El cuerpo del medidor y la botonera se montan en el manillar del vehiculo eléctrico, ajustando el &ngulo de visién.
Con el vehiculo apagado, conecte los conectores del medidor a los conectores correspondientes del controlador. Encienda
la alimentacién: el vehiculo eléctrico y el medidor funcionardn con normalidad y la instalacién habrd finalizado. Debe
retirarse la ldmina protectora de la pantalla del medidor.

O Instalacién en manillar de ® 31,8 mm
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O Instalacion en manillar de ® 22,2 mm

TR b 22, 201 & 24, 2 R HUKE Tk B ! d;ﬂ

N g

El casquillo de goma estéa disponible en dos medidas: ®22,2 y 24,2

O Imagen de la instalacién real

I Descripcion de funciones

El medidor KT-LCD10H le ofrece una gran variedad de funciones, como controles del vehiculo e indicaciones
digitalizadas del estado del vehiculo, para cubrir las necesidades del trayecto.
<& Indicacién del tiempo de trayecto (tiempo de un trayecto (TIM) y tiempo total (TTM));
<& Indicacién de velocidad (velocidad en tiempo real (km/h o MPH), velocidad méaxima de un trayecto (MXS) y velocidad
media de un trayecto (AVS));
<& Indicacién de distancia (distancia de un trayecto (DST) y distancia total (ODO));
< Indicacién de acelerador accionado;
<& Indicacién de arranque de la asistencia;
& Cambio del nivel de asistencia (o del acelerador) (PAS);
& Funcién de asistencia al empuje a 6 km/h (&y);
<& Funcién de crucero (CRUISE);
<& Indicador de capacidad de la bateria ({w=4);
<& Indicaciéon de la tensién de bateria en tiempo real (VOL);
<& Indicacién de potencia y temperatura del motor (MOTOR W);
¢ Indicacién de frenada (XQx);
& Encendido de la retroiluminacién y de las luces (=P);
<& Indicacién de la temperatura ambiente (°C o °F);
< Borrado de datos;
<& Indicaciéon de cédigos de error;
& Ajuste de pardmetros de usuario;
<& ldentificacién automatica y compatibilidad con tensiones de alimentacién de 24V, 36 Vy 48 V.

I Contenido de la pantalla
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El contenido de la pantalla es el que se muestra a continuacién.

= Motor Operation Fower or
Ervirerment Temperatiure N

—_— Motor Rurming Temperature
Battery Capacity Indicator

|
== 257 350w

Average speed and MAX speed AVS MPH
MXS n Km/H | Vehicle Speed Displa:
Brake Status 0 & L
Backlights and Headlights Status =. u &h GKN/H Power Aissist Push Function
= » 7

BﬁETéa

Throttle mark J— Qﬂ
Furning counter

Trip Distance or Real-time
Pover Assist Ratio Gear

Battery Voltage

Cruise Function

Zona de la pantalla Significado
Battery Capacity Indicator Indicador de capacidad de la bateria
Environment Temperature Temperatura ambiente
Motor Operation Power / Running Temperature Potencia de funcionamiento o temperatura del motor
Average speed and MAX speed (AVS / MXS) Velocidad media y velocidad maxima
Vehicle Speed Display Velocidad del vehiculo
Brake Status Estado del freno
Backlights and Headlights Status Estado de la retroiluminaciéon y de las luces
6 km/h Power Assist Push Function Funcién de asistencia al empuje a 6 km/h
PAS mark / Throttle mark Indicador PAS / indicador de acelerador
Cruise Function Funcién de crucero
Trip Distance or Real-time Battery Voltage Distancia del trayecto o tensién de bateria en tiempo real
Power Assist Ratio Gear Nivel de asistencia
Running counter (TM / TTM) Contador de tiempo de marcha
Definicion de los botones

El medidor KT-LCD10H adopta una estructura en la que la unidad principal y los botones de mando estan separados.

En el panel de mando de la botonera hay tres teclas: el botén Y (texto alternativo UP), el botéon IO (texto
alternativo SW) y el bot6n §Z (texto alternativo DOWN).

el

Botonera y panel de mando
I Funcionamiento normal

O Encendido / apagado

Mantenga pulsado el botén [ (SW): el medidor se enciende y entra en funcionamiento normal, y suministra
alimentacién al controlador. En estado de funcionamiento normal, mantenga pulsado el botén EB (SW): el medidor se
apaga y corta al mismo tiempo la alimentacién del controlador. Cuando el vehiculo esta detenido y no se acciona
ninguin botén del medidor durante cinco minutos, el medidor se apaga automaticamente y se corta la
alimentacion del vehiculo eléctrico. En modo apagado, el consumo del medidor y del controlador es nulo.

O Interfaces de pantalla

Pantalla 1: al encenderse, el medidor entra en la pantalla 1.
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@@ 3030350 "
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0000.0. ) 000:00

Pantalla 1

En la pantalla 1 se muestra lo siguiente:

o
7). CRUISE
{ TTH
2957 . 7
shahs s a
HEE

Funcién de crucero (CRUISE)

(EEE) Wt

S
HL‘:—:EH‘)—; FYT
A7) WPH
Ki/H

cRuisE
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Tiempo de un trayecto (TM)

Velocidad en tiempo real (km/h)

e
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Funcidon de asistencia a 6 km/h

e W
7430 BEEE v
. < MPH
| () wmm

0DO DS L | "]
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FOEORD (w7 FOOUY) o (T
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Temperatura ambiente
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T ) MPH
71 U Km/H
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0DO DST VOL gy TTH
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wl— | AEE

Temperatura de funcionamiento del motor
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Pantalla 2: en la pantalla 1, pulse el botén I8 (SW) para acceder a la pantalla 2.

@, 300350

Avs ‘ "
B Km/H
¢« 0
0oDo TT™
00385 8 068:88
Pantalla 2
En la pantalla 2 se muestra lo siguiente:
:
058:88 00385

Tiempo total de trayecto (TTM) Distancia total (ODO)

22 i3 BHEE 7 {55% BHSS
010~ =5 (1) @ =

A

000 D!

Velocidad media de un trayecto (AVS) Temperatura de funcionamiento del motor
En modo de marcha, transcurridos 5 segundos la pantalla 2 vuelve automaticamente a la pantalla 1. En la

pantalla 1, la potencia del motor se sustituye por la temperatura de funcionamiento del motor, tal como se
muestra en la figura.

Pantalla 3: en la pantalla 2, pulse el botén 8 (SW) para acceder a la pantalla 3.

@@, 30.0350
mxs U WP
Km/H
JC -

i
353 ) 058:88

En la pantalla 3 se muestra lo siguiente:

E Pas
o

3£3

Velocidad méxima de un trayecto (MXS) Tensién en tiempo real (VOL)
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En modo de marcha, transcurridos 5 segundos la velocidad maxima vuelve automaticamente a la velocidad

en tiempo real (km/h), como se muestra en la figura.

@@ 30.0350
837

00000, SH 000:00

En la pantalla 3, pulse de nuevo el botén I8 (SW) para volver a la pantalla 1.
En cualquier interfaz de pantalla, si mantiene pulsado el botén [0 (SW), el medidor se apagara junto con el

controlador.

O Indicacion de acelerador accionado

Al girar el pufo del acelerador con el medidor en funcionamiento normal,
acelerador accionado (véase la figura). El simbolo se apaga automaticamente al cabo de unos cinco segundos.

la pantalla muestra el simbolo de

F (EEE) Hoto
X 5 ){;t)l)‘&\'x
J'C WA

g3°

THROTTLE _PAS CRUISE
0DO DST VOL TTH
D) )i SO - 505
S0 50 57 som SPspe BPS g
(Ao ) Kmy P e

O Indicacidon de arranque de la asistencia
Cuando el vehiculo circula con asistencia en condiciones normales de funcionamiento, la pantalla hace parpadear el
simbolo de arranque de la asistencia (ASSIST), tal como se muestra en la figura. El simbolo se apaga automaticamente al

cabo de unos cinco segundos.

| 7:—:R0’.‘FLE PAS
0ODO DST

«)\)\/\/ )54
X0 X XX XX X
SV A ()

O Cambio del nivel de asistencia PAS (o del acelerador)

En funcionamiento normal, pulse el botén ¥ (UP) o el botén §4 (DOWN) para cambiar el nivel de asistencia (o del
acelerador) (ASSIST), modificando la potencia de salida del motor. El rango de cambio es de 0 a 5 niveles (también
puede configurarse segun los requisitos del cliente); el nivel 1 corresponde a la potencia mas baja y el nivel 5 a la mas

alta.

TNEN°F 7 HOTO
>‘5“-<’<’<’“=w
Y

@eﬁggwgggm 772458 BREH
4 > \ > MPH

| Km/H

MXS ﬁ g
CRUISE THROTTLE _PAS CRUISE
ouonsr voL ‘ TTM 0DO DST VOL TTHM
Wil DD (Dmin shehe I eihes
Sernaz 4 amB5m
/x(\/\‘(\ B Km A " AV

En cada encendido, el medidor restaura automaticamente el nivel que estaba seleccionado en el ultimo
apagado (también puede configurarse segtn las necesidades del usuario). Cuando el nivel de asistencia es

0, no hay funcion de asistencia.

O Funcidn de asistencia al empuje
El usuario puede utilizar la funcién de asistencia a 6 km/h para empujar el vehiculo. Mantenga pulsado el botén &2
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(DOWN): el simbolo de asistencia (&%) parpadea y el vehiculo avanza a una velocidad no superior a 6 km/h. Al soltar el
botén &4 (DOWN), la funcién de asistencia se desactiva.

SASN°E AN HoTO

&4 N = '= = S
W24 255« GEEE *ve

MPH

g

L THROTTLE PAS
0DO DST VOL
COENEDED s

XX XX X <t | ]

EEE)E, () Km e

O Funcion de crucero

Cuando el pardametro C7 estd ajustado a 1 (véase el ajuste de pardmetros C), el medidor activa la funcién de crucero.
Mantenga pulsado el botén §2 (DOWN) para entrar en estado de crucero cuando la velocidad del vehiculo supere los 7
km/h; se ilumina el simbolo de crucero (CRUISE). Frene o mantenga pulsado cualquier botén para desactivar la funcién de

crucero.

O Encendido de la retroiluminacion y de las luces

Mantenga pulsado el botén (UP): el medidor enciende la retroiluminaciéon y las luces del vehiculo (el
controlador debe disponer de las funciones de control y salida de luces); se ilumina el simbolo de
retroiluminacion y luces (ZP). Mantenga pulsado de nuevo el botén Y (UP) para apagar la retroiluminacion y las luces.

TOED°F QDY) #oto
= = fle gl $la
}

s > Sl
W C S

SEWr

XS —>  MPH
o Km/H

O Indicador de capacidad de la bateria

El medidor identifica automaticamente la capacidad de baterias de 24 V, 36 V y 48 V cuando se utiliza con el
controlador especificado. Cuando la capacidad de la bateria es superior al 70 %, se iluminan los cuatro segmentos del
indicador; a medida que la capacidad disminuye, los segmentos se apagan por orden; cuando la capacidad es inferior al
15 %, los cuatro segmentos quedan apagados.

Cuando el controlador se apaga por tensién insuficiente, el marco del indicador parpadea, sefialando que el vehiculo
se encuentra en estado de tensién insuficiente y a la espera de apagarse.

EHEY ANENENEN -

MPH

e S SASAS A5
XXX x| = =0 = e
Km P e

o Y

97 (o% | #4 | 4 (|

Indicador de capacidad de la bateria (el Gltimo simbolo parpadea al haber tensién insuficiente)

O Potencia y temperatura de funcionamiento del motor

Con el vehiculo en marcha, la potencia de funcionamiento y de salida en tiempo real puede consultarse en la pantalla
del medidor.
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SASASNE (S w (S22 (7
e Olen en Slan Qibian Gy A=K AX X
HEHEHEH) K NV 7

S5

Potencia de funcionamiento del motor

Para poder mostrar la temperatura de funcionamiento del motor, debe haber un sensor de temperatura
instalado en el interior del motor que emita simultaneamente la seifial de temperatura para su deteccion.

F D) MOTO
e & .

[ I DD Fve

MPH

Km/H

PAS [\ CRUISE

= =
e N e S =1
W e %

ey

A5
' e
Ve

Temperatura de funcionamiento del motor
Cuando la temperatura de funcionamiento del motor supera el valor de aviso, la indicacién de temperatura parpadea

como alarma vy, al mismo tiempo, el controlador aplica la protecciéon adecuada al motor.

O Temperatura ambiente

Tras el encendido, la temperatura ambiente de uso del medidor se muestra en la columna correspondiente.

MVE S #oTo
{ = (2 U= 02 iy
| Bl °c C
-— MPH

Km/H

e N ==

e e U

Indicacién de la temperatura ambiente

El valor mostrado puede presentar una desviacion poco después del arranque; se ira aproximando
gradualmente a la temperatura ambiente real en los 10 minutos siguientes al encendido.

O Borrado de datos de un trayecto

Transcurridos 5 segundos desde el encendido del medidor, en la pantalla 1, mantenga pulsados simultdneamente el
botén N (UP) y el botén §d (DOWN) durante unos 2 segundos: el tiempo de un trayecto (TIM) y la distancia de un
trayecto (DST) parpadean; a continuacién, pulse brevemente el botén (SW) vy se borrara el contenido registrado de
ambos.

i 100 F N0 Mo
XAERNED o KA OF )
ST SIS

THROTIE PAs (V)  CRUISE
0DO DST VOL U ™ TTH

0000.0~ | 80880

Pantalla de borrado de datos de un trayecto

Mientras los datos parpadean, si no se realiza ninguna operaciéon en 5 segundos, el medidor vuelve
automaticamente a la pantalla 1 y se conserva el contenido registrado original.

O Interfaz de aviso automatico

Indicacion de cédigos de error: cuando el sistema de control electrénico del vehiculo eléctrico falla, el medidor
muestra automaticamente (parpadeando) el cédigo de averia. No es posible salir de la indicacién de cédigo de averia
hasta que se subsane el fallo.
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Indicacién de cédigo de error

Tabla de cédigos de error y definiciones:

Caodigo de error Definicion
01_info Anomalia del acelerador
03_info Anomalia de la sefial Hall del motor
04_info Anomalia de la sefial del sensor de par
05_info Anomalia del sensor de velocidad del eje (solo con sensor de par)
06_info Anomalia por cortocircuito del motor o del controlador

Alarma de temperatura de funcionamiento del motor: en cualquier interfaz, cuando la temperatura de
funcionamiento del motor supera el valor de aviso, la indicacién de temperatura parpadea como alarma y, al mismo
tiempo, el controlador aplica la proteccién adecuada al motor.

I Ajustes de usuario

Ajustes de usuario del medidor KT-LCD10H:

& Ajustes generales

& Ajuste de pardametros P
& Ajuste de pardmetros C
& Ajuste de pardmetros L

I Ajustes generales

O Velocidad maxima de circulacion

Con el medidor apagado, mantenga pulsado el botén I8 (SW) para encenderlo. Dentro de los 5 segundos siguientes
al arranque, mantenga pulsados simultdneamente el botén Y (UP) y el botén §2 (DOWN) durante unos 2 segundos: se
accede en primer lugar a la interfaz de ajuste de la velocidad maxima y la columna de velocidad parpadea. Pulse el botén
N (UP) o el botén K4 (DOWN) para fijar el valor de velocidad maxima. El valor de velocidad maxima
predeterminado es 25 km/h. Cuando la velocidad del vehiculo eléctrico supera el valor ajustado, el motor deja de
propulsar.

Interfaz de ajuste de la velocidad maxima

En la interfaz de ajuste de la velocidad maxima, si no se acciona ningtin botén durante mas de 1 minuto, el
medidor vuelve automaticamente a la pantalla 1 y se conservan los valores ajustados originales.

Una vez finalizado el ajuste de la velocidad maxima, pulse el botéon 8 (SW) para guardar los valores y pasar al
siguiente ajuste.

O Diametro de rueda

Tras finalizar el ajuste de la velocidad maxima se accede a la interfaz de ajuste del didmetro de rueda y la columna
correspondiente parpadea. Pulse el botén g (UP) o el botén §4 (DOWN) para elegir el didmetro de rueda
correspondiente al vehiculo. El rango de seleccién incluye 16 medidas: 5, 6, 8, 10, 12, 14, 16, 18, 20, 23, 24, 26, 27,5,
700C, 28 y 29 pulgadas.
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25 in

Interfaz de ajuste del didmetro de rueda

En la interfaz de ajuste del diametro de rueda, si no se acciona ningin botén durante mas de 1 minuto, el
medidor vuelve automaticamente a la pantalla 1 y se conservan los valores ajustados originales.

Una vez finalizado el ajuste del didmetro de rueda, pulse el botén 81 (SW) para guardar la medida ajustada y pasar
al siguiente ajuste.
O Unidades métricas e imperiales

Tras finalizar el ajuste del didmetro de rueda se accede a la interfaz de ajuste de unidades métricas/imperiales y las
unidades de velocidad y distancia parpadean. Pulse el botén ¥ (UP) o el botén §4 (DOWN) para seleccionar de forma
sincronizada las tres unidades: velocidad, distancia y temperatura ambiente.

Km/H

'~

Interfaz de ajuste de unidades métricas/imperiales

Tabla de definicién de unidades métricas/imperiales:

Indicacion Métrico Imperial
Velocidad de marcha km/h MPH
Distancia total km mil
Temperatura ambiente °C (Celsius) °F (Fahrenheit)

En la interfaz de ajuste de unidades, si no se acciona ningin botén durante mas de 1 minuto, el medidor
vuelve automaticamente a la pantalla 1 y se conservan las unidades ajustadas originales.

Una vez finalizado el ajuste de unidades, pulse el botén 8 (SW) para guardar los valores; las unidades de velocidad
y distancia dejardn de parpadear. Pulse de nuevo el botén I (SW) y el medidor volverad a la interfaz de velocidad
maxima; o mantenga pulsado el botén (SW) durante unos 2 segundos para salir del entorno de ajustes generales y
volver a la pantalla 1.

O Salir de los ajustes generales

En cualquiera de los tres ajustes generales, una vez completado cada ajuste, si mantiene pulsado el botén 81 (SW)
durante unos 2 segundos, saldra del entorno de ajuste y volvera a la pantalla 1, guarddndose los pardmetros ajustados.

En cualquier interfaz de ajuste, si no se acciona ningln botén durante méas de 1 minuto, el medidor vuelve
automdticamente a la pantalla 1 y se conservan los pardmetros ajustados originales.

I Ajuste de parametros P

Tras finalizar el ajuste de unidades, las unidades de velocidad y distancia dejan de parpadear. Dentro del minuto
siguiente, mantenga pulsados simultdneamente el botén g (UP) y el botén §F (DOWN) durante unos 2 segundos para
acceder al entorno de ajuste de parametros P.

O P1 — Ajuste del parametro caracteristico del motor

P1 es el parametro caracteristico del motor: P1 = relacién de reduccién del motor x nimero de imanes del rotor; se
redondea si el resultado tiene decimales.

Al entrar en el entorno de pardmetros P, el primer ajuste es P1 y su columna parpadea. El rango de P1 es de 1 a 255;
pulse el botén Y (UP) o el botén §4 (DOWN) para seleccionar.
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Interfaz de ajuste del parametro P1

En la interfaz de ajuste de P1, si no se acciona ningin botén durante mas de 1 minuto, el medidor vuelve
automaticamente a la pantalla 1 y se conserva el parametro ajustado original.

Una vez finalizado el ajuste de P1, pulse el botén para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste de P2.

O P2 — Ajuste de la senal de impulsos de velocidad de rueda

Pe !

Interfaz de ajuste del parametro P2

P2 es el ajuste de la sefial de impulsos de velocidad de rueda. Si la rueda genera 1 impulso por vuelta, P2 debe
ajustarse a 1. Si genera 6 impulsos por vuelta, P2 debe ajustarse a 6. Si el usuario no ha configurado el sistema de sefal
de impulsos, P2 puede ajustarse a 0. El rango de ajuste de P2 es de 0 a 6; pulse el boton Y (UP) o el botén §4 (DOWN)
para seleccionar.

En la interfaz de ajuste de P2, si no se acciona ningin botén durante mas de 1 minuto, el medidor vuelve
automdticamente a la pantalla 1 y se conserva el parametro ajustado original.

Una vez finalizado el ajuste de P2, pulse el botén I8 (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de P3.

Atencidon: cuando P2 se ajusta a 0, en motores con embrague incorporado se produce el siguiente defecto:
cuando el rotor interno del motor se detiene o su velocidad es inferior a la del rotor externo, la velocidad
mostrada en el medidor es inexacta.

O P3 — Ajuste del modo de control de la asistencia

P3

Interfaz de ajuste del pardmetro P3

P3 es el ajuste del modo de control de la asistencia. Cuando P3 = 1, el modo de control de la asistencia es de 5
niveles en modo de «control por imitacién de par»; cuando P3 = 0, el modo de control de la asistencia es de 5 niveles
en modo de «control por velocidad». P3 debe determinarse segln la funcién asignada al controlador; su rango de
ajuste es 0 o 1. Pulse el botén ¥ (UP) o el botén §F (DOWN) para seleccionar. El método de ajuste de P3 es el mismo
que el de P2.

O P4 — Ajuste del arranque mediante acelerador
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Py O |

Interfaz de ajuste del pardmetro P4

P4 es el ajuste del arranque mediante acelerador. Cuando P4 = 1, el acelerador estd en modo de «arranque no
desde cero»: el acelerador solo es efectivo después de haber iniciado la asistencia al pedaleo. Cuando P4 = 0, el
acelerador estd en modo de «arranque desde cero»: el motor puede arrancarse directamente con el acelerador. El
rango de P4 es 0 o 1. Pulse el botén Y (UP) o el botén §F (DOWN) para seleccionar. El método de ajuste de P4 es el
mismo que el de P2.

O P5 — Ajuste de la monitorizacion de carga

]
PS 2
Interfaz de ajuste del pardmetro P5

P5 es el ajuste de la monitorizacién de carga. Cuando P5 se fija en un valor determinado, la monitorizacién de carga
funciona en modo «carga inteligente» (este pardmetro depende de las caracteristicas de la bateria: para baterias de
litio de 24 V, generalmente entre 4 y 11; para 36 V de litio, entre 5 y 15; para baterias de 48 V, ajuste P5 entre 6 y 17;
para baterias de 52 V, entre 7 y 18; para baterias de 60 V o superiores, ajuste el valor de P5 adecuado segun la tensién
real de la baterfa). El rango de P5 es de 1 a 40. Pulse el botén Y (UP) o el botén K4 (DOWN) para seleccionar. El
método de ajuste de P5 es el mismo que el de P2.

Una vez finalizado el ajuste de P5, pulse el botén (SW) para guardar los valores; la columna de P5 dejara de
parpadear. Pulse de nuevo el botén @ (SW) y el medidor volvera a la interfaz de ajuste de P1; o mantenga pulsado el
botén (SW) durante unos 2 segundos para salir del entorno de parametros P y volver a la pantalla 1.

O Salir del ajuste de parametros P

En cualquiera de los cinco parametros P, una vez completado cada ajuste, si mantiene pulsado el botén @1 (SW)
durante unos 2 segundos, saldra del entorno de ajuste y volvera a la pantalla 1, guarddndose los pardmetros ajustados.

En cualquier interfaz de ajuste de pardmetros, si no se acciona ningln botén durante mas de 1 minuto, el medidor
vuelve automaticamente a la pantalla 1 y se conservan los pardmetros ajustados originales.

I Ajuste de parametros C

Tras finalizar el ajuste de P5, la columna de P5 deja de parpadear. Dentro del minuto siguiente, mantenga pulsados el
botén Y (UP) y el botén §F (DOWN) durante unos 2 segundos para acceder al entorno de ajuste de parametros C.

O C1 — Seleccion del sensor de asistencia y sus parametros

[ ]
! E
Interfaz de ajuste del parametro C1

C1 es el ajuste de seleccién del sensor de asistencia y de sus pardmetros; su definicibn se muestra en la tabla
siguiente. El rango de Cl es de 0 a 7, y C1 = 4 se reserva exclusivamente para sensores de par. Pulse el bot6n Y
(UP) o el botén §4 (DOWN) para seleccionar.
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Tabla de definicién del pardmetro C1:

Sensores de asistencia Valor Sensibilidad de Sensores de asistencia Valor Sensibilidad de
KUNTENG Cl arranque KUNTENG V12 Cl arranque
00 Estandar 05 Estandar
5 sefales directas 01 Menor 6 sefales inversas 06 Menor
02 Minima 07 Minima
00 Mayor 05 Mayor
8 sefales directas 01 Estandar 10 sefiales inversas 06 Estandar
02 Menor 07 Menor
00 Méxima 05 Méxima
10 sefales directas 01 Mayor 12 sefales inversas 06 Mayor
02 Estandar 07 Estandar
Forward power sensor signal waveforms Reverse power sensor signal waveforms

Izquierda: formas de onda de sensor de asistencia directo - Derecha: formas de onda de sensor de asistencia inverso
Una vez finalizado el ajuste de C1, pulse el boton F8¥ (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de C2.

O €2 — Codificacion de la clasificacion de fase del motor

r n
I.B o
Interfaz de ajuste del parametro C2

C2 es el ajuste de codificacién de la clasificacién de fase del motor; sirve como pardmetro de identificaciéon de las
distintas fases del motor cuando se utiliza accionamiento por onda senoidal, y su valor predeterminado es 0. Cuando C2
= 0, indica que la fase del motor utilizada es la ordinaria. Cuando se ajusta a otro valor, indica que se utiliza una fase de
motor concreta. El rango de C2 es de 0 a 1. Pulse el boton Y (UP) o el botén §F (DOWN) para seleccionar.

Una vez finalizado el ajuste de C2, pulse el botén F8¥ (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de C3.

O €3 — Inicializacién del nivel de asistencia

38 [

Interfaz de ajuste del parametro C3

Pulse el botén Y (UP) o el botén K4 (DOWN) para seleccionar el valor de C3. El valor de fabrica es 8.

-

Pagina 14 / 23



MEDIDOR PARA BICICLETA ELECTRICA KT—LCD10H - Manual de usuario

c3 Significado del valor

0 El medidor se enciende con el nivel de asistencia en 0.

1 El medidor se enciende con el nivel de asistencia en 1.

2 El medidor se enciende con el nivel de asistencia en 2.

3 El medidor se enciende con el nivel de asistencia en 3.

4 El medidor se enciende con el nivel de asistencia en 4.

5 El medidor se enciende con el nivel de asistencia en 5.

6y7 Reservado
8 En cada encendido se restaura automaticamente el nivel del Gltimo apagado.

Una vez finalizado el ajuste de C3, pulse el boton F8J (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste

de C4.

O C4 — Ajuste de la funcion del acelerador

4 8

Interfaz de ajuste del pardmetro C4

C4 es el ajuste de la funcién del acelerador; el rango de ajuste es de 0 a 4. Pulse el botén ﬂ (UP) o el botén ﬁ
(DOWN) para seleccionar.

Tabla de definicién del pardmetro C4:

Valor
P4=0 P4 =1
ca
Acelerador con arranque desde
0 Acelerador con arranque no desde cero
cero
1 Arranque desde cero, Antes de la asistencia, el acelerador estd limitado a 6 km/h; tras iniciarse la asistencia,
acelerador limitado a 6 km/h el acelerador funciona a plena velocidad.
Arranque desde cero,
2 acelerador con limite de Arranque no desde cero, acelerador con limite de velocidad especificado.
velocidad especificado
) Antes de la asistencia, el acelerador esta limitado a 6 km/h; tras iniciarse la asistencia,
Arranque desde cero, nivel cero . ) . . .
3 fecti funciona a plena velocidad. Al detenerse la asistencia, el acelerador vuelve al limite de
efectivo
6 km/h.
4 Los niveles del acelerador se Acelerador con arranque no desde cero; los niveles del acelerador se distinguen segun
distinguen segun el medidor. el medidor.
5 Reservado Reservado

Cuando se confirma C4 = 2, parpadea el «valor de limite de velocidad especificado del acelerador»; pulse
brevemente el botén Y (UP) o el botén § (DOWN) para seleccionar; el valor predeterminado es 20.

Cuando se confirma C4 = 4, parpadea el «porcentaje de la velocidad del primer nivel respecto a la velocidad
maxima» del nivel de asistencia; pulse brevemente el botén [N (UP) o el botén §F (DOWN) para

seleccionar;

el valor predeterminado es 50 %.
automaticamente a partes iguales.

Los porcentajes de los demas niveles se reparten

Una vez finalizado el ajuste de C4, pulse el botén F8¥ (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste

de C5.

O C5 — Ajuste de la corriente maxima del controlador
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rs o

Interfaz de ajuste del pardmetro C5

C5 es el ajuste de la corriente maxima de funcionamiento del controlador (ajuste fino del valor limite de corriente); el
valor predeterminado es 10 y el rango de ajuste es de 0 a 10. Pulse el botén E (UP) o el botén §F (DOWN) para

seleccionar.
Valor C5 Valor de corriente maxima (A)
00 Arranque suave de tres niveles / corriente maxima
01 Arranque suave de dos niveles / corriente maxima
02 Arrangue suave de un nivel / corriente madxima
03 Corriente méxima + 2,00
04 Corriente méxima + 1,50
05 Corriente maxima + 1,33
06 Corriente méxima + 1,25
07 Corriente méxima + 1,20
08 Corriente méxima + 1,15
09 Corriente méxima + 1,10
10 Corriente maxima

Cuando C5 = 10, el valor de corriente maxima es la corriente maxima de funcionamiento del controlador (es decir, el
valor limite de corriente); cuando C5 = 9, la corriente maxima se divide entre 1,10; cuando C5 = 8, se divide entre 1,15,

y asi sucesivamente.

Una vez finalizado el ajuste de C5, pulse el boton F8J (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste

de C6.

O €C6 — Ajuste del brillo de la retroiluminacién

6 3

Interfaz de ajuste del parédmetro C6

C6 es el ajuste del brillo de la retroiluminacién del medidor; el valor predeterminado es 3 y el rango de ajuste es de 1
a 5. Pulse el botén Y (UP) o el boton §4 (DOWN) para seleccionar.

Valor C6 Brillo de la retroiluminacion
1 Minimo
2 Bajo
3 Estandar
4 Alto
5 Méaximo

Una vez finalizado el ajuste de C6, pulse el botén (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste

de C7.
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O C7 — Ajuste de la funcién de crucero

Fa M
[ Y )

Interfaz de ajuste del parametro C7

C7 es el ajuste de la funcién de crucero; el rango de ajuste es 0 o 1. Pulse el botén ¥ (UP) o el botén §4 (DOWN)
para seleccionar.

Valor C7 Funcién de crucero
0 Desactivada
1 Activada

Una vez finalizado el ajuste de C7, pulse el botén (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de C8.

O €8 — Indicacién de la temperatura de funcionamiento del motor

r n
I.B (7]
Interfaz de ajuste del parédmetro C8

C8 es el ajuste de la indicacién de la temperatura de funcionamiento del motor; el rango de ajuste es 0 o 1. Pulse el
botén Y (UP) o el botén K4 (DOWN) para seleccionar.

Valor C8 Temperatura de funcionamiento del motor
0 Funcién desactivada
1 Funcién activada

Atencion: la indicacion de la temperatura de funcionamiento del motor requiere instalar un sensor de
temperatura en el motor que emita simultaneamente la seinal de detecciéon de temperatura.

Una vez finalizado el ajuste de C8, pulse el botén (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de C9.

O €9 — Ajuste de la contraseia de encendido

(3 &

Interfaz de ajuste del parametro C9

C9 es el ajuste de la contrasefia de encendido del medidor; el valor predeterminado es 0. Pulse el botén (UP) o el
botén & (DOWN) para seleccionar.

Valor C9 Contraseia de encendido
0 Funcién desactivada
1 Funcién activada
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Cuando C9 = 1, pulse el botén (SW): la funcidén de contrasefia queda activada y se accede a la interfaz de ajuste
de contrasefia, en la que parpadean las tres columnas de la contrasefia.

3 ¢ | 555

Interfaz de ajuste de la contrasefa

La contrasefia se ajusta secuencialmente de izquierda a derecha; pulse el botéon F para confirmar cada digito y
pasar al siguiente. El rango de la contrasefia es de 000 a 999. Pulse el botén Y (UP) o el botén §F (DOWN) para
seleccionar.

Atenciodn: si olvida la contraseia, los parametros solo podran copiarse (véase «Copia de parametros») desde
un medidor de origen de datos antes de poder desbloquearlo.

Una vez finalizado el ajuste de C9, pulse el botéon F8¥ (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de C10.

O C10 — Restauracion automatica de los ajustes de fabrica

HEE

Interfaz de ajuste del pardmetro C10

C10 es la restauracion automatica de los ajustes de fabrica; el valor predeterminado es «n» y puede ajustarse a «n» o
«y». Pulse el botén Y (UP) o el botén &4 (DOWN) para seleccionar.

Valor C10 Restaurar ajustes predeterminados
n Funcién desactivada
y Funcién activada

Cuando sea necesario restaurar los ajustes predeterminados del medidor, seleccione «y» en C10 y mantenga pulsado
el botén durante unos 2 segundos: todos los pardametros se restauran a los valores predeterminados, se sale del
entorno de ajuste y se vuelve a la pantalla 1.

Si en C10 se selecciona «n», pulse el botén (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste de
C11.

O C11 — Seleccién de atributo del medidor

cit o

Interfaz de ajuste del pardmetro C11

Cl1 es el ajuste de seleccién de atributo del medidor; el rango de ajuste es de 0 a 2. Pulse el botén ¥ (UP) o el
botén §4 (DOWN) para seleccionar.
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Valor
Atributo del medidor
Cl1
0 El medidor utiliza el nuevo protocolo de comunicacién LC10; no es compatible con LCD1 ni LCD2.
1 El medidor utiliza el protocolo de comunicacién antiguo de LCD1 y LCD2; no es compatible con los visualizadores de
segunda generacion.
2 Como origen de datos para copiar parametros, el medidor transfiere los datos a otros visualizadores de segunda
generacion.

Si se selecciona C11 = 2, mantenga pulsado el botén 8 (SW) durante unos 2 segundos para salir del entorno de
ajuste; el medidor pasara a servir como origen de datos para la copia de pardmetros (véase «Copia de pardmetros») y en
la pantalla aparecera el simbolo «So 2».

g
Soc

c

Interfaz de origen de datos

Una vez finalizado el ajuste de C11, pulse el botén I8 (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de C12.

O C12 — Ajuste de la tensién minima del controlador

[
RN
Interfaz de ajuste del pardmetro C12

C12 es el ajuste de la tensién minima de funcionamiento del controlador (ajuste fino del umbral de tensién
insuficiente); el valor predeterminado es 4 y el rango de ajuste es de 0 a 7. Pulse el botén Y (UP) o el botén &4
(DOWN) para seleccionar.

Tensiéon minima (V)
Valor C12
Controlador 24 V Controlador 36 V Controlador 48 V
0 Predeterminado — 2V Predeterminado — 2 V Predeterminado — 2 V
1 Predeterminado — 1,5V Predeterminado — 1,5V Predeterminado — 1,5V
2 Predeterminado — 1V Predeterminado — 1V Predeterminado — 1V
3 Predeterminado — 0,5V Predeterminado — 0,5V Predeterminado — 0,5V
4 Valor predeterminado 20 V Valor predeterminado 30 V Valor predeterminado 40 V
5 Predeterminado + 0,5 V Predeterminado + 0,5 V Predeterminado + 0,5 V
6 Predeterminado + 1V Predeterminado + 1V Predeterminado + 1V
7 Predeterminado + 1,5V Predeterminado + 1,5V Predeterminado + 1,5V

El valor predeterminado de C12 es 4, es decir, la tensién minima de funcionamiento del controlador (umbral de
tensién insuficiente); cuando se ajusta a 5, se suma 0,5 V al valor predeterminado; cuando se ajusta a 3, seresta 0,5V, y
asi sucesivamente.

Una vez finalizado el ajuste de C12, pulse el botén [0 (SW) para guardar los valores y acceder a la interfaz de ajuste
de C13.

O C13 — Freno ABS del controlador y parametros de control de recuperacion
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Interfaz de ajuste del pardmetro C13

C13 es el ajuste del freno ABS del controlador y de los pardmetros de control de recuperacion; el valor
predeterminado es 0 y el rango de ajuste es de 0 a 5. Pulse el botén ¥ (UP) o el botén & (DOWN) para seleccionar.

Valor C13 Fuerza de frenada ABS Eficiencia de recuperacion de energia
0 Ninguna Ninguna
1 Fuerza de frenada clase 1 Mejor recuperacién de energia
2 Fuerza de frenada clase 2 Recuperacién de energia normal
3 Fuerza de frenada clase 3 Recuperacién de energia mas débil
4 Fuerza de frenada clase 4 Recuperacién de energia deficiente
5 Fuerza de frenada clase 5 Recuperacién de energia muy deficiente

El valor recomendado de C13 es 1; los demas valores deben elegirse con precaucion.
Tenga en cuenta:

1. Cuanto mayor es el nivel de intensidad de frenada, mayor es la fuerza de frenada y mayor es también el dafio al
eje del motor.

2. Si la bateria dispone de funcién BMS, desactive esta funcién.

Una vez finalizado el ajuste de C13, pulse brevemente el botén [8) (SW) para acceder a la interfaz de ajuste de C14.

O C14 — Parametros de ajuste fino de la asistencia

rF
CH 2|
Interfaz de ajuste del pardmetro C14

C14 son los pardametros de ajuste fino de la asistencia, con un valor predeterminado de 2. La asistencia se sitla entre
los niveles 1y 4, y el pardmetro no es efectivo hasta que P3 = 1. El rango de ajuste es de 1 a 3; pulse brevemente el
botén Y (UP) o el botén §F (DOWN) para seleccionar.

Valor C14 Intensidad de asistencia del motor con pedaleo inteligente
1 Asistencia débil del motor
2 Asistencia normal del motor
3 Asistencia més fuerte del motor

Una vez finalizado el ajuste de C14, pulse brevemente el botén [ (SW) para guardar los valores y acceder a la
interfaz de ajuste de C15.

O C15 — Parametros de velocidad de asistencia al empuje

Acceda a la interfaz de ajuste de C15; la columna C15 parpadea. C15 es el ajuste de la velocidad de asistencia al
empuje; el valor predeterminado es 6 y el rango va de 4 a 6. Pulse el botén ¥ (UP) o el botén §&4 (DOWN) para elegir.
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Valor C15 Velocidad de asistencia al empuje
4 4 km/h
5 5 km/h
6 6 km/h

Una vez finalizado el ajuste de C15, pulse brevemente el botén 8 (SW) para guardar los valores y volver a la
interfaz de ajuste de C1l. También puede mantener pulsado el botén (SW) durante unos 2 segundos para salir del
entorno de pardmetros C y volver a la pantalla 1; o mantener pulsados a la vez el botén g (UP) y el bot6n §F (DOWN)
para acceder al ajuste de parametros L.

O Salir del ajuste de parametros

En cualquier interfaz de ajuste de pardmetros, si no se acciona ningin botén durante mas de 1 minuto, el medidor
vuelve automaticamente a la pantalla 1 y se conservan los pardmetros originales.

I Ajuste de parametros L

O L1 — Ajuste del parametro L1
El pardmetro L1 se aplica al controlador con proteccién automatica de subtensién. El valor de fabrica es 0.

Cuando L1 = 0, el controlador de subtensién automatica selecciona por si mismo el valor de subtensién segun la
tensién de la baterfa.

Cuando L1 = 1, el valor de subtensiéon del controlador se fuerza a 20 V.
Cuando L1 = 2, el valor de subtensién del controlador se fuerza a 30 V.

Cuando L1 = 3, el valor de subtension del controlador se fuerza a 40 V.

[ g |
'

Una vez finalizado el ajuste de L1, pulse el botén I8 (SW) para guardar el valor y acceder a la interfaz de ajuste de
L2.

O L2 — Ajuste del parametro L2
El pardmetro L2 es adecuado para el controlador de motor de muy alta velocidad. El valor de fabrica es 0.
El pardmetro L2 se activa cuando el valor del parédmetro P1 supera 255. L2 debe utilizarse en combinacién con P1.
Cuando L2 = 0, el pardmetro P1 se ajusta al valor calculado.

Cuando L2 = 1, el pardmetro P1 se ajusta a la mitad del valor calculado.

2 8

Una vez finalizado el ajuste de L2, pulse el botén I8 (SW) para guardar el valor y acceder a la interfaz de ajuste de
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L3.

O L3 — Ajuste del parametro L3
El pardmetro L3 se aplica al controlador de modo dual. El valor de fabrica es 1.
Cuando L3 = 0, el controlador activa el modo sin Hall Unicamente cuando falla el sensor Hall del motor.

Cuando L3 = 1, el controlador elige el modo adecuado segun la optimizacién del sistema del controlador.

L3 !

Una vez finalizado el ajuste de L3, mantenga pulsado el botén @ (SW) durante unos 2 segundos para salir del
entorno de parametros L y volver a la pantalla 1.

O Salir del ajuste de parametros

En cualquiera de los catorce pardmetros C, una vez completado cada ajuste, si mantiene pulsado el botén 81 (SW)
durante unos 2 segundos, saldrd del entorno de ajuste y volvera a la pantalla 1, guardandose los pardmetros ajustados.

En cualquier interfaz de ajuste de pardmetros, si no se acciona ningun botén durante mas de 1 minuto, el medidor
vuelve automdticamente a la pantalla 1 y se conservan los pardmetros ajustados originales.

I Copia de parametros

Ajuste los parametros (parédmetros generales, parametros P y pardmetros C) de todos los medidores KT-LCD10H
fabricados por nuestra empresa segln sus necesidades y configure el medidor como origen de datos siguiendo el método
descrito en «C11 — Seleccion de atributo del medidor».

Utilice los cables especiales para conectar correctamente el medidor LCD10H que se va a copiar, segun el diagrama.

Diagrama de conexién para la copia de pardmetros del medidor
VB- VB+

Black Red

SM-5A (White)
ICP»

=

Encienda la alimentaciéon del medidor de origen de datos. Puede utilizarse una alimentacién de 48 V, 36 V 0 24 V (VB
+ alimentacién positiva). Tras conectar el medidor que se va a copiar, mantenga pulsado el botén @ hasta que el
medidor arranque. Dentro de los 5 segundos siguientes al arranque, mantenga pulsados simultaneamente el botén Y
(UP) y el botén §F (DOWN) durante unos 2 segundos: la copia de pardmetros del medidor habra finalizado. Si la
operacion de copia es correcta, el medidor copiado mostrara lo siguiente.

SM-3A (White)

-

\

B NS >~ Yellow

\X\E@'E: Green R

Cable especial de conexion
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Interfaz de finalizacién de la copia de pardmetros

Atencion: ni la contraseiia de encendido C9 ni el atributo del medidor C11 pueden copiarse. Ademas, el
medidor LCD10H solo puede copiar parametros del mismo modelo de medidor.

I Nota sobre los ajustes de usuario

Tras entrar en el entorno de ajustes de usuario, si no se acciona ningln botén sobre los datos durante mas de 1
minuto, el medidor vuelve automaticamente a la pantalla 1 y los nuevos parametros ajustados no se guardaran.

Los valores de fabrica y los valores predeterminados del medidor pueden configurarse seguin los requisitos del
usuario; los parametros del medidor pueden restaurarse mediante el método «C10 — Restauracion automatica de los
ajustes de fabrica» al modificarlos.

Todas las funciones de pardmetros para controladores especiales y controladores de par se ajustan segun los
resultados de las pruebas reales.

I Informacion de version

KT _LCD10H V3.3
Publicado el 30 de enero de 2026
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